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Введение 

 

Благодарим вас за приобретение сервопривода Sinee серии EA180 

№ документа : 31020005 

Дата выхода: 2017-11 

Версия: 100 

 

Сервопривод серии EA180 представляет собой высокопроизводительный малогабаритный сервопривод переменного тока, 

разработанный компанией Shenzhen Sine Electric Co., Ltd. В данной серии сервоприводов используется усовершенствованный 

чип DSP для управления двигателем, крупномасштабная программируемая матрица (CPLD / FPGA) и силовой модуль PIM, 

который имеет высокие интеграционные характеристики, небольшой объем, мощную защиту и высокую надежность. 

Оптимизированный алгоритм ПИД-регулирования обеспечивает управление моментом, положением и скоростью с высокой 

точностью и быстрым откликом по контуру обратной связи.  

В сервоприводах серии ЕА180 реализованы расширенные функции, такие как жесткий выбор параметра, автоматическая 

настройка усиления в режиме реального времени и автоматическое подавление резонанса. Приводы имеют широкий диапазон 

дискретных и аналоговых входов/выходов, поддерживают протокол коммуникации MODBUS, простые и надежные сетевые 

функции. Поддерживается использование инкрементального энкодера 2500 имп/об или 17-битного энкодера Tamagawa, а также 

23-битного высокоточного абсолютного энкодера для решения разнообразных задач и оптимизации стоимости оборудования. 

Сервоприводы серии ЕА180 могут широко применяться в станках с ЧПУ, печатном и упаковочном оборудовании, текстильном 

оборудовании, автоматизированных роботизированных производственных линиях и для решения прочих задач промышленной 

автоматизации. 

В линейке сервоприводов серии EA180 реализованы два типа моделей, которые поддерживают коммуникацию EtherCAT 

или CANopen. 

 

Компания SINEE постоянно совершенствует свою продукцию и документацию, поэтому оставляет за собой право вносить 
изменение в настоящее Руководство без предупреждения. 
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